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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
обучение студентов основам теории автоматического управления, необходимым при проек-

тировании, исследовании, производстве и эксплуатации систем и средств автоматики и управле-
ния,

освоение  основных  принципов  построения  систем  управления,  форм  представления  и
преобразования моделей систем, методов анализа и синтеза линейных и нелинейных систем управ-
ления при детерминированных и случайных воздействиях.

1.2. Задачи дисциплины
– ознакомление студентов с современным состоянием теории автоматического управле-

ния;
– привитие студентам навыков теоретического анализа и синтеза систем автоматического

управления;
– привитие студентам навыков экспериментального проектирования и исследования си-

стем автоматического управления.
–

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Теория автоматического управления» (Б1.В.02.08) относится к блоку 1 (вариа-

тивная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Матема-

тические основы теории систем, Физика, Элементы и устройства систем автоматики. 
Последующими дисциплинами являются: Моделирование систем управления.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ОПК-2 способностью выявлять естественнонаучную сущность проблем, возникающих

в ходе профессиональной деятельности,  привлекать  для  их решения соответствующий физико-
математический аппарат ;

– ПК-2 способностью проводить вычислительные эксперименты с использованием стан-
дартных программных средств с целью получения математических моделей процессов и объектов
автоматизации и управления ;

– ПК-10 готовностью к участию в работах по изготовлению, отладке и сдаче в эксплуата-
цию систем и средств автоматизации и управления ;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать основные положения теории управления, принципы и методы построения, преоб-

разования моделей систем управления (СУ), методы расчёта СУ по линейным и нелинейным моде-
лям при детерминированных и случайных воздействиях. 

– уметь применять принципы и методы построения моделей, методы анализа и синтеза
при исследовании линейных и нелинейных систем автоматического управления при детерминиро-
ванных и случайных воздействиях. 

– владеть принципами и методами анализа и синтеза линейных и нелинейных систем ав-
томатического управления при де-терминированных и случайных воздействиях. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

6 семестр

1 Основные понятия, история развития и задачи ТАУ.

2 Математическое описание линейных САУ.

3 Устойчивость линейных САУ.

4 Качество регулирования линейных САУ. 
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5 Синтез линейных САУ.

6 Особые линейные системы.
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