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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Изучение  первичных  источников  электропитания  как  электропреобразовательных1.
устройств радиоэлектронных систем (ЭПУ РЭС),  преобразующих неэлектрическую энергию в
электрическую.

Изучение электрических двигателей, использующихся использующихся для приведения в2.
действие механизмов РЭС и в системах автоматики, как ЭПУ, преобразующих электрическую
энергию в механическую.

1.2. Задачи дисциплины

Изучение общих теоретических вопросов преобразования рода и вида энергии.1.
Получение необходимых знаний по физическим и теоретическим основам построения и2.

принципам  действия  функциональных  узлов  и  элементов  источников  электропитания  и
электромеханических  систем.

Научиться  анализировать  данные,  поступающие  с  датчиков,  и,  основываясь  на  этих3.
параметрах, правильно позиционировать исполнительные устройства.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.03.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПКС-2. Способен
проектировать,
создавать элементы и
устройства
робототехнических
систем

ПКС-2.1. Знает основные элементы и устройства робототехнических
систем
ПКС-2.2. Умеет проводить анализ научно-технической информации в
области проектирования, разработки элементов и устройств
робототехнических систем
ПКС-2.3. Владеет навыками проектирования, разработки элементов и
устройств робототехнических систем

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
7 семестр

1 Характеристики и нормированные параметры устройств электропитания. Электромагнитные
элементы ИВЭП
2 Выпрямители напряжения. Стабилизаторы напряжения и тока
3 Инверторы и преобразователи напряжения
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4 Источники первичного электропитания
5 Общие вопросы электродвигателей и электропривода
6 Коллекторные двигатели постоянного тока
7 Двигатели переменного тока
8 Защита от помех и перегрузок и элементы электробезопасности
9 Электроакустические преобразователи
10 Методы проектирования ЭПУ РЭС


