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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

изучение основ и методов построения математических моделей объектов управления и1.
методов определения параметров математических моделей для решения задач анализа и синтеза
систем  управления.  Изучение  методов  оценки  текущего  состояния  динамических  объектов
различной физической природы и прогнозирования его изменения.

1.2. Задачи дисциплины

-  формирование  навыков  использования  методик  и  аппаратно-программных  средств1.
моделирования,  идентификации  и  технического  диагностирования  динамических  объектов  и
систем различной физической природы.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Обязательная часть.
Модуль дисциплин: Специализированный модуль (hard skills – HS).
Индекс дисциплины: Б1.О.02.05.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
ОПК-4. Способен
осуществлять оценку
эффективности
результатов разработки
систем управления
математическими
методами

ОПК-4.1. Знает математические методы оценки эффективности
результатов разработки систем управления

ОПК-4.2. Умеет осуществлять оценку эффективности результатов
деятельности

ОПК-4.3. Владеет навыками формулирования критериев и проведения
оценки эффективности результатов разработки систем управления

ОПК-9. Способен
разрабатывать
методики и выполнять
эксперименты на
действующих объектах
с обработкой
результатов на основе
информационных
технологий и
технических средств

ОПК-9.1. Знает методики реализации моделей сложных технических
объектов управления

ОПК-9.2. Умеет применять методики формализации процедур
управления сложными объектами и выполнения экспериментов с ними

ОПК-9.3. Владеет навыками формализации процедур управления
технических систем

Профессиональные компетенции
- -

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
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3 семестр
1 Построение математических моделей систем
2 Структурная и параметрическая идентификация
3 Модели систем в пространстве состояний
4 Построение оптимальных планов экспериментов
5 Проблема проверки адекватности моделей
6 Методы построения статических моделей
7 Методы последовательной идентификации
8 Методы построени динамических систем
9 Метод квазилинеаризации при заданных начальных данных
10 Общий алгоритм метода квазилинеаризации


