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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Формирование  комплекса  знаний  по  коммуникационным  интерфейсам  для1.
взаимодействия современных микропроцессорных робототехнических систем.

1.2. Задачи дисциплины

Формирование навыков самостоятельного проведения анализа требований к интерфейсам1.
и  получение  компетенций  при  проектировании,  разработке,  тестировании  и  исследовании
интерфейсов робототехнических систем.

Изучение  современных  коммуникационных  интерфейсов  и  промышленных  сетей,2.
применяемых в системах управления робототехническими системами и комплексами.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.07.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПК-10. Способен
осуществлять
администрирование
процесса управления
безопасностью сетевых
устройств и
программного
обеспечения. Способен
проводить
регламентные работы
на сетевых устройствах
и программном
обеспечении
инфокоммуникационно
й системы

ПК-10.1. Знает основы работы и параметры настройки
телекоммуникационных устройств

ПК-10.2. Умеет настраивать параметры работы сетевых протоколов,
проводить регламентные работы на сетевых устройствах и программном
обеспечении инфокоммуникационной системы

ПК-10.3. Владеет современными методами обеспечения сетевой
безопасности

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
7 семестр

1 Введение в предметную область. История развития интерфейсов в робототехнике.
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2 Классификация интерфейсов. Характеристики. Уровни информационного взаимодействия.
Архитектура шин.
3 Стандартизация интерфейсов.
4 Стеки протоколов и программное обеспечение для промышленных интерфейсов.
5 Среды передачи данных в интерфейсах. Конструкторские и технические решения для
организации интерфейсов.
6 Методы и средства повышения надёжности интерфейсов. Обеспечение ЭМС. Информационная
безопасность.
7 Полевые шины (FieldBus). Интерфейсы роботов специального назначения. Модуляция и
кодирование сигналов. Разработка и применение.
8 Промышленный Ethernet (Industrial Etehrnet) в робототехнических комплексах. Платформы.
Настройка и диагностика работы.
9 Синхронизация времени. Протоколы и алгоритмы синхронизации.


