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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

изучение  базовых  принципов,  методов  и  программных  средств  для  математического1.
моделирования  систем  управления,  методик  аналитического  конструирования  оптимальных
регуляторов.

1.2. Задачи дисциплины

изучение принципов,  численных методов и программных средств для моделирования1.
систем управления, интерпретации полученных результатов.

изучение  методов  проектирования  систем  управления  для  объектов  или  процессов,2.
математические  модели  которых  заданы  в  пространстве  состояний  системой  обыкновенных
дифференциальных уравнений.

получение  навыков  решения  задач  моделирования  с  помощью  современных3.
математических пакетов.

развитие навыков составления научно-технических отчетов по результатам выполненной4.
работы.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.07.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПКС-1. Способен
проектировать,
разрабатывать
элементы и системы
управления
робототехническими
комплексами

ПКС-1.1. Знает основные элементы и системы управления
робототехническими комплексами

ПКС-1.2. Умеет проектировать, разрабатывать элементы и системы
управления робототехническими комплексами

ПКС-1.3. Владеет навыками проектирования, разработки элементов и
систем управления робототехническими комплексами

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
8 семестр

1 Основные понятия моделирования систем.
2 Математическое моделирование
3 Элементы теории подобия
4 Статистическое моделирование
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5 Имитационное моделирование
6 Агрегативное моделирование
7 Численные методы моделирования
8 Моделирование систем управления
9 Примеры построения математических моделей
10 Программные средства моделирования


