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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Целью изучения дисциплины “Робототехника” является ознакомление с областью науки1.
и  техники,  ориентированной  на  создание  и  программирование  роботов  и  робототехнических
систем, предназначенных для автоматизации сложных технологических процессов.

1.2. Задачи дисциплины

Приобретение  обучающимся  знаний,  навыков  и  умений  по  осуществлению1.
научноисследовательской  деятельности,  в  частности,  математического  описания
робототехнических  систем,  разработки  новых  методов  управления,  принципов  группового
управления  роботами,  проведения  экспериментальных  исследований  в  области  робототехники.

Приобретение  обучающимся  знаний,  навыков  и  умений  по  осуществлению2.
проектноконструкторской деятельности, в части разработки отдельных подсистем и устройств,
включая элементы конструкции,  датчики,  приводы исполнительных механизмов,  протоколы и
интерфейсы связи.

Приобретение  обучающимся  знаний,  навыков  и  умений  по  осуществлению3.
эксплуатационной деятельности – отладка, испытания и модернизация робототехнических систем,
поддержание их в исправном состоянии.

Приобретение  обучающимся  знаний,  навыков  и  умений  по  осуществлению4.
организационно-управленческой  деятельности,  а  именно  -  организация  работы  коллектива,
осуществление  технического  контроля  за  работой  производства,  использующего
робототехнические  системы,  обеспечение  высоких  показателей  производственной  деятельности.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль профессиональной подготовки (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.01.10.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
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ПК-3. Готов
формулировать цели и
задачи научных
исследований в
соответствии с
тенденциями и
перспективами
развития электроники и
наноэлектроники, а
также смежных
областей науки и
техники, способностью
обоснованно выбирать
теоретические и
экспериментальные
методы и средства
решения
сформулированных
задач

ПК-3.1. Знает специфику методологии научных исследований в своей
предметной области

ПК-3.2. Умеет осуществлять постановку целей и задач исследования

ПК-3.3. Владеет опытом системного анализа предмета исследования

ПК-4. Способен
разрабатывать
эффективные
алгоритмы решения
сформулированных
задач с использованием
современных языков
программирования и
обеспечивать их
программную
реализацию

ПК-4.1. Нает методы подбора, изучения и анализа литературных и
патентных источников

ПК-4.2. Умеет анализировать состояние научнотехнической проблемы
путем подбора, изучения и анализа литературных и патентных
источников

ПК-4.3. Владеет навыками анализа состояния научнотехнической
проблемы путем подбора, изучения и анализа литературных и патентных
источников

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
3 семестр

1 Основы робототехники
2 Промышленные роботы
3 Приводы роботов
4 Информационные устройства и системы в робототехнике
5 Системы технического зрения роботов
6 Системы управления роботами


