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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Формирование у студентов основных представлений о месте микропроцессорной техники1.
в системе подготовки специалиста по робототехнике и мехатронике.

1.2. Задачи дисциплины

Изучение основных архитектур построения микропроцессоров.1.
Подготовка студентов в области применения микропроцессоров в робототехнике.2.
Формирование навыков использования микропроцессоров в робототехнике.3.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.03.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПК-2. способен
разрабатывать
программное
обеспечение,
необходимое для
обработки информации
и управления в
мехатронных и
робототехнических
системах, а также для
их проектирования

ПК-2.1. Знает принципы и методы разработки программного
обеспечения

ПК-2.2. Умеет реализовыватьб алгоритмы обработки сенсорной
информации и управления в виде программ, библиотек или модулей

ПК-2.3. Владеет навыками проектирования программного обеспечения
сложных систем
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ПК-5. способен
проводить
эксперименты на
действующих макетах,
образцах мехатронных
и робототехнических
систем по заданным
методикам и
обрабатывать
результаты с
применением
современных
информационных
технологий и
технических средств

ПК-5.1. Знает основы метрологии, теории ошибок, математической
статистики

ПК-5.2. Умеет ставить цели исследования, планировать и проводить
эксперименты для ее достижения

ПК-5.3. Владеет навыками фиксации первичной информации и
обработки экспериментальных данных

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
6 семестр

1 Введение в предмет.
2 Системы счисления.
3 Архитектура микропроцессора.
4 Система команд микропроцессора.
5 Шина адреса и шина данных микропроцессора.
6 Подключение устройств ввода- вывода.


