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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
Целью преподавания дисциплины является получение теоретических знаний и практиче-

ских навыков по способам выявления сущности проблем, возникающих в ходе профессиональной
деятельности, привлечения для их решения соответствующих математических методов построения
автоматизированных информационно-управляющих систем,  формированию и выполнению зада-
ний в области сертификации технических средств, систем, процессов и внедрению результатов ра-
боты разработанных систем в производство

1.2. Задачи дисциплины
– 1) освоение методов линейного программирования;
– 2) построение и решение сетевых оптимизационных моделей;
– 3) освоение методов целочисленного программирования;
– 4) построение и решение моделей динамического программирования.
–

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина  «Автоматизированные  информационно-управляющие  системы»  (Б1.В.ОД.5)

относится к блоку 1 (вариативная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Дискрет-

ная математика, Математика, Методы принятия проектных решений. 
Последующими дисциплинами являются:  Защита  выпускной квалификационной работы,

включая подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты, Научно-исследовательская работа
студентов-2, Преддипломная практика.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ОПК-2 способностью выявлять естественнонаучную сущность проблем, возникающих

в ходе профессиональной деятельности,  привлекать  для  их решения соответствующий физико-
математический аппарат;

– ПК-8 готовностью к внедрению результатов разработок средств и систем автоматизации
и управления в производство;

– ПК-21 способностью выполнять задания в области сертификации технических средств,
систем, процессов, оборудования и материалов;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать - этапы применения математических методов для автоматизированного управле-

ния; - основные оптимизационные детерминированные методы решения задач автоматизированно-
го управления; 

– уметь - формулировать математические модели для автоматизированного управления; -
применять основные оптимизационные детерминированные методы решения задач автоматизиро-
ванного управления; 

– владеть приемами построения математической модели и поиска их решений с исполь-
зованием оптимизационных детерминированных методов. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

9 семестр

1 Предмет и задачи исследования операций

2 Этапы операционного исследования

3 Линейное программирование

4 Сетевые оптимизационные модели

2



5 Целочисленное программирование

6 Динамическое программирование

3
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