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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
теоретическая и практическая подготовка студентов в области компьютерного моделирова-

ния систем.
Достижение  указанных целей  способствует  формированию компетенции ПК-5 -  способ-

ность разрабатывать методы моделирования, анализа и технологии синтеза процессов и систем в
области техники, технологии и организационных систем.

1.2. Задачи дисциплины
– сформировать  первоначальные  знания,  необходимые  для  понимания  теоретических

основ моделирования, 
– обрести навыки построения и анализа режимов работы моделей систем, 
– развить у студентов умение самостоятельно углублять и развивать полученные знания в

области системного анализа и компьютерного моделирования.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Моделирование систем управления» (Б1.В.02.07) относится к блоку 1 (вариа-

тивная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Инфор-

матика, Математика, Основы проектирования систем и средств управления. 
Последующими дисциплинами являются:  Защита  выпускной квалификационной работы,

включая подготовку к процедуре защиты и процедуру защиты, Преддипломная практика.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ПК-5 способностью разрабатывать методы моделирования, анализа и технологии синте-

за процессов и систем в области техники, технологии и организационных систем ;
В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать принципы математического и имитационного моделирования автоматизирован-

ных систем управления, а также методы получения и исследования компьютерных моделей объек-
тов различной физической природы; 

– уметь ставить задачу моделирования, выбирать структуру, а также алгоритмическую и
программную реализацию компьютерной модели сложного динамического объекта  управления;
получать математические модели динамики объектов с элементами различной физической приро-
ды и оценивать их адекватность; использовать системы компьютерного моделирования и исследо-
вания сложных технических управляемых систем на ЭВМ. 

– владеть методами построения и исследования компьютерных моделей объектов раз-
личной физической природы, включая и управляемые. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

7 семестр

1 Основные понятия теории моделирования.

2 Математические методы моделирования.

3 Схемотехническое и функционально - логическое моделирование технических устройств и си-
стем. 

4 Статистическое и имитационное моделирование систем

5 Методы моделирования социально-экономических систем.

6 Анализ чувствительности и многопараметрическая оптимизация

7 Измерения и обработка результатов моделирования
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8 Типовые элементы систем управления и устройств автоматизации

9 Инструментальные средства моделирования управляемых систем 
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