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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
Знать принципы работы датчиков, исполнительных устройств систем автоматики в робото-

технике.

1.2. Задачи дисциплины
– Умение измерять физические величины. уметь анализировать данные поступающих с

датчиков и основываясь на этих параметрах правильно позиционировать исполнительные устрой-
ства.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина  «Основы  робототехники»  (Б1.В.ДВ.1.2)  относится  к  блоку  1  (вариативная

часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Вычисли-

тельные машины, системы и сети, Микропроцессорные устройства. 
Последующими дисциплинами являются: Автоматизированные комплексы распределенного

управления, Теория автоматического управления, Технические средства автоматизации и управле-
ния.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ОПК-7 способностью учитывать современные тенденции развития электроники, изме-

рительной и вычислительной техники, информационных технологий в своей профессиональной
деятельности;

– ПК-9 способностью проводить техническое оснащение рабочих мест и размещение тех-
нологического оборудования;

– ПК-10 готовностью к участию в работах по изготовлению, отладке и сдаче в эксплуата-
цию систем и средств автоматизации и управления;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать Физические принципы измерения температуры, давления, влажности т.п. Знать

принципы работы электрических машин. Представлять способы пакетной передачи данных. 
– уметь Настроить(подстроить) датчики измеряющие физические величины. Обосновано

выбрать электрическую машину под задачу, а также тип и число передач манипулятора. 
– владеть Навыками монтажа электронных компонентов. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

5 семестр

1 История развития робототехники

2 Промышленные роботы

3 Системы программного управления промышленных роботов

4 Системы адаптивного управления

5 Средства автоматизации, применяемые в системах дистанционного контроля и управления
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