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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
формирование у студентов знаний о методиках построения роботизированных технологиче-

ских систем, их структуре и функциям, а также в выработке навыков их создания и эксплуатации.
освоение студентами принципов и методов построения,  эксплуатации роботизированных

технологических систем на основе современных программных пакетов и аппаратных средств.

1.2. Задачи дисциплины
– овладение навыками применения современных программных средств при моделирова-

нии и создании элементов роботизированных технологических систем.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Промышленные роботы» (Б1.В.02.ДВ.03.02) относится к блоку 1 (вариатив-

ная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Микро-

процессорные устройства, Основы робототехники. 
Последующими дисциплинами являются: Практика по получению профессиональных уме-

ний и опыта профессиональной деятельности.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ПК-2 способностью выбирать основные и вспомогательные материалы для изготовле-

ния изделий, способы реализации основных технологических процессов, аналитические и числен-
ные методы при разработке их математических моделей, методы стандартных испытаний по опре-
делению физико-механических свойств и технологических показателей материалов и готовых из-
делий, стандартные методы их проектирования, прогрессивные методы эксплуатации изделий ;

– ПК-3 готовностью применять способы рационального использования сырьевых, энерге-
тических и других видов ресурсов, современные методы разработки малоотходных, энергосберега-
ющих и экологически чистых технологий, средства автоматизации технологических процессов и
производств ;

– ПК-21 способностью составлять научные отчеты по выполненному заданию и участво-
вать во внедрении результатов исследований и разработок в области автоматизации технологиче-
ских процессов и производств, автоматизированного управления жизненным циклом продукции и
ее качеством ;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать классификацию промышленных роботов; основные кинематические схемы про-

мышленных роботов и их особенности; 
– уметь выбирать и использовать промышленные роботы при автоматизации технологи-

ческих процессов и производств; обоснованно выбирать структуру и режимы функционирования
промышленных роботов, исходя из условий их эксплуатации и особенностей технологического
процесса. 

– владеть методами расчета  кинематических  схем промышленных роботов;  навыками
применения программных средств, предназначенных для управления, программирования промыш-
ленных роботов. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

6 семестр

1 Промышленные роботы. Общие сведения.

2 Система управления промышленных роботов.

3 Механическая система промышленных роботов.
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