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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Дать студентам понятие о деталях и узлах робототехнических, способах их соединения и1.
конструирования.

1.2. Задачи дисциплины

Изучить детали и их соединения, применяемые в мехатронных модулях и роботах.1.
Изучить электромеханические приводы, применяемые в узлах мехатронных модулей и2.

роботов.
Освоить  основы  проектирования  роботизированной  системы  на  основе3.

электромеханических приводов.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Обязательная часть.
Модуль дисциплин: Модуль направления подготовки (special hard skills - SHS).
Индекс дисциплины: Б1.О.03.07.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
ОПК-12. Способен
участвовать в монтаже,
наладке, настройке и
сдаче в эксплуатацию
опытных образцов
мехатронных и
робототехнических
систем, их подсистем и
отдельных модулей

ОПК-12.1. Знает основные методы монтажа, наладки, настройки и сдачи
в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и робототехнических
систем, их подсистем и отдельных модулей
ОПК-12.2. Умеет использовать основные методы монтажа, наладки,
настройки и сдачи в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и
робототехнических систем, их подсистем и отдельных модулей
ОПК-12.3. Владеет опытом организации монтажа, наладки, настройки и
сдачи в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и
робототехнических систем

Профессиональные компетенции
- -

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
5 семестр

1 Механические передачи вращательного действия.
2 Механические передачи поступательного действия.
3 Электрические системы, датчики положения и движения.
4 Гидравлические и пневматические системы. Принципы выбора, достоинства и недостатки.


