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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Формирование  у  студентов  профессиональных  компетенций,  связанных  с  умением1.
проводить технические измерения физических величин, анализировать результаты технических
измерений и использовать полученные знания для успешной деятельности на производстве.

1.2. Задачи дисциплины

Изучение теоретических основ метрологии, положений теории погрешностей, способов1.
обработки результатов измерений.

Изучение современных методов и средств измерения физических величин.2.
Изучение системы обеспечения единства измерений.3.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Обязательная часть.
Модуль дисциплин: Модуль укрупненной группы специальностей и направлений (general

hard skills - GHS).
Индекс дисциплины: Б1.О.02.04.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
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ОПК-11. Способен
разрабатывать и
применять алгоритмы и
современные цифровые
программные методы
расчетов и
проектирования
отдельных устройств и
подсистем
мехатронных и
робототехнических
систем с
использованием
стандартных
исполнительных и
управляющих
устройств, средств
автоматики,
измерительной и
вычислительной
техники в соответствии
с техническим
заданием,
разрабатывать
цифровые алгоритмы и
программы управления
робототехнических
систем

ОПК-11.1. Знает алгоритмы и современные цифровые программные
методы расчетов и проектирования отдельных устройств и подсистем
мехатронных и робототехнических систем с использованием
стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств
автоматики, измерительной и вычислительной техники в соответствии с
техническим заданием; цифровые алгоритмы и программы управления
робототехнических систем

ОПК-11.2. Умеет разрабатывать и применять алгоритмы и современные
цифровые программные методы расчетов и проектирования отдельных
устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с
использованием стандартных исполнительных и управляющих
устройств, средств автоматики, измерительной и вычислительной
техники в соответствии с техническим заданием; разрабатывать
цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических
систем

ОПК-11.3. Владеет алгоритмами и современными цифровыми
программными методами расчетов и проектирования отдельных
устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с
использованием стандартных исполнительных и управляющих
устройств, средств автоматики, измерительной и вычислительной
техники в соответствии с техническим заданием; навыками разработки
цифровых алгоритмов и программ управления робототехнических
систем

ОПК-12. Способен
участвовать в монтаже,
наладке, настройке и
сдаче в эксплуатацию
опытных образцов
мехатронных и
робототехнических
систем, их подсистем и
отдельных модулей

ОПК-12.1. Знает основные методы монтажа, наладки, настройки и сдачи
в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и робототехнических
систем, их подсистем и отдельных модулей
ОПК-12.2. Умеет использовать основные методы монтажа, наладки,
настройки и сдачи в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и
робототехнических систем, их подсистем и отдельных модулей
ОПК-12.3. Владеет опытом организации монтажа, наладки, настройки и
сдачи в эксплуатацию опытных образцов мехатронных и
робототехнических систем

Профессиональные компетенции
- -

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
4 семестр

1 Основы метрологии. Погрешности измерений.
2 Обработка результатов измерений
3 Основы метрологического обеспечения
4 Методы и средства измерения физических величин. Автоматизация измерений.


