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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Научить студентов проектировать подвижные узлы роботов и приводы, ответственные за1.
перемещение частей робота.

1.2. Задачи дисциплины

Научиться определять составные части подвижного узла робота.1.
Научиться определять последовательность расчета составных частей узла робота.2.
Научиться проектировать подвижные узлы робота.3.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.01.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПК-1. способен
составлять
математические
модели мехатронных и
робототехнических
систем, их подсистем и
отдельных элементов и
модулей, включая
информационные,
электромеханические,
гидравлические,
электрогидравлические
, электронные
устройства и средства
вычислительной
техники

ПК-1.1. Знает основы математического описания роботов и отдельных
узлов как систем управления

ПК-1.2. Умеет решать задачи кинематики и динамики роботов,
синтезировать структурные схемы систем управления

ПК-1.3. Владеет навыками применения современнных информационных
технологий для моделирования роботов

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
6 семестр

1 Основные понатия. Состав подвижных узлов робота.
2 Особенности расчета узла перемещения робота.
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3 Особенности проектирования подвижных узлов робота.
7 семестр

4 Проектирование электромеханического привода узла перемещения звеньев робота


