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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
Цель дисциплины состоит в изучении методов анализа существующих и синтеза вновь со-

здаваемых управляющих микропроцессорных систем технологическим оборудованием, роботами
и автоматизированными системами.

Предметом изучения являются различного рода процессы управляющих микропроцессор-
ных систем, имеющие место при проектировании, производстве и эксплуатации ЭВС.

1.2. Задачи дисциплины
– 1. представление о микроЭВМ, используемых в автоматизированных системах управле-

ния;
– 2. представление о микропроцессорных системах управления;
– 3.  представление  об  операционных  системах  реального  времени  с  точки  зрения  их

структуры, оценки их характеристик и возможностей использования в системах управления;
– 4. знание принципов построения микропроцессорных устройств, для управления техно-

логическими роботами и телекоммуникационными системами;
– 5. знание принципов построения программного обеспечения для управления телеком-

муникационными системами в режиме реального времени;
– 6. овладение умением работать с управляющими микроЭВМ.
–

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Робототехнические комплексы телекоммуникационных систем» (Б1.В.ОД.14)

относится к блоку 1 (вариативная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Защита

информации в системах беспроводной связи, Измерения в телекоммуникационных системах, Ин-
форматика, Физика, Электроника и схемотехника. 

Последующими дисциплинами являются: Преддипломная практика.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ПК-4 способностью участвовать в разработке компонентов телекоммуникационных си-

стем;
– ПСК-10.1 способностью применять теорию сигналов и систем для анализа телекомму-

никационных систем и оценки их помехоустойчивости;
– ПСК-10.4 способностью применять наиболее эффективные методы и средства для за-

крытия возможных каналов перехвата акустической речевой информации;
В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать основные принципы построения микропроцессорных устройств для самостоя-

тельного решения задач управления компонентами телекоммуникационных систем. 
– уметь создать программное обеспечения для управления станками, робототехнически-

ми комплексами телекоммуникационных систем и технологическими роботами; 
– владеть умением работать с управляющими микроЭВМ, которые используются в раз-

работке компонентов телекоммуникационных систем. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

10 семестр

1 Общие сведения о робототехнике. Особенности архитектуры управляющей микроЭВМ.

2 Аппаратное обеспечение микропроцессорных систем управления.

3 Задачи управления технологическими роботами и автоматизированными системами. Организа-
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ция программного управления процессами в режиме реального времени.

4 Технологические роботы.

5 Интеллектуальные роботы.

3


	1. Цели и задачи дисциплины
	1.1. Цели дисциплины
	1.2. Задачи дисциплины

	2. Место дисциплины в структуре ОПОП
	3. Требования к результатам освоения дисциплины
	4. Название разделов (тем) дисциплины

