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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
Целью дисциплины является формирование представлений о свойствах технических систем

с обратными связями, возможностях целенаправленной коррекции показателей качества функцио-
нирования таких систем и практическом применении полученных навыков на практике при изуче-
нии последующих дисциплин (методы анализа и расчета электронных схем, энергетическая элек-
троника и т.д.).

1.2. Задачи дисциплины
– Задачами изучения дисциплины является освоение методов анализа и синтеза систем

автоматического управления техническими объектами.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Теория автоматического управления» (Б1.В.ОД.6) относится к блоку 1 (вариа-

тивная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Матема-

тика. 
Последующими дисциплинами являются: Аналоговая электроника, Методы анализа и рас-

чета электронных схем, Основы преобразовательной техники, Энергетическая электроника.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ОПК-3 способностью решать задачи анализа и расчета характеристик электрических

цепей;
– ОПК-9 способностью использовать навыки работы с компьютером, владеть методами

информационных технологий, соблюдать основные требования информационной безопасности;
– ПК-1 способностью строить простейшие физические и математические модели прибо-

ров, схем, устройств и установок электроники и наноэлектроники различного функционального
назначения, а также использовать стандартные программные средства их компьютерного модели-
рования;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать математический аппарат, применяемый для анализа  линейных непрерывных и

дискретных систем автоматического управления; – передаточные функции типовых динамических
звеньев систем автоматического управления, их характеристики и варианты практической реализа-
ции; – методы оценки устойчивости линейных непрерывных и дискретных систем автоматическо-
го управления; – основные частотные и временные характеристики линейных непрерывных и дис-
кретных  систем  автоматического  управления  и  способы  их  получения;  –  способы  коррекции
точностных, динамических и частотных характеристик линейных не-прерывных систем автомати-
ческого управления, синтез и выбор последовательных корректирующих устройств (регуляторов);
– методы электронного моделирования линейных непрерывных и дискретных систем автоматиче-
ского управления. 

– уметь рассчитывать частотные и временные характеристики линейных непрерывных
систем  автоматического  управления  и  проводить  их  анализ;  –  синтезировать  корректирующие
устройства для получения требуемых показателей качества регулирования в одноконтурных систе-
мах автоматического управления. 

– владеть методикой расчёта статических, частотных и временных характеристик линей-
ных непрерывных систем автоматического управления; методикой анализа и синтеза одноконтур-
ных систем электропривода с подчинённым регулированием. 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

5 семестр

1 Основные понятия и определения

2



2 Математическое описание линейных непрерывных систем

3 Устойчивость линейных САУ

4 Оценка качества регулирования

5 Коррекция динамических характеристик

6 Нелинейные системы

7 Системы дискретного действия

3
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