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1. Цели и задачи дисциплины

1.1. Цели дисциплины
овладение студентами основных подходов к решению задач оптимального управления,
включая знакомство с основными положениями теории оптимального управления,
основными методами анализа и синтеза непрерывных и дискретных систем управления,

особенностями применения ЭВМ в системах управления.

1.2. Задачи дисциплины
– получение знаний о задачах, решаемых в теории оптимального управления, математи-

ческом аппарате теории, методах решения задач, синтеза линейных непрерывных и дискретных си-
стем управления;

– освоение умений проведения синтеза систем оптимального управления;
– овладения навыками постановки и решения задач с использованием математического

аппарата теории

2. Место дисциплины в структуре ОПОП
Дисциплина «Теория оптимального управления» (Б1.В.ДВ.1.2) относится к блоку 1 (вариа-

тивная часть). 
Предшествующими дисциплинами, формирующими начальные знания, являются: Вычисли-

тельная математика, Дискретная математика, Дополнительные главы математики. 
Последующими дисциплинами являются: Идентификация сложных систем, Исследование

операций, Операционные системы, Проектирование систем управления, Теория систем.

3. Требования к результатам освоения дисциплины
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
– ОПК-5 способностью решать стандартные задачи профессиональной деятельности на

основе информационной и библиографической культуры с применением информационно-комму-
никационных технологий и с учетом основных требований информационной безопасности;

– ПК-3 способностью обосновывать принимаемые проектные решения, осуществлять по-
становку и выполнять эксперименты по проверке их корректности и эффективности;

В результате изучения дисциплины обучающийся должен:
– знать основные идеи и алгоритмы оптимизации; методы поиска экстремума функций

одной и многих переменных; модели и методы линейного и нелинейного программирования; мето-
ды динамического программирования; принцип максимума Понтрягина. 

– уметь разрабатывать модели и алгоритмы задач, с использованием методов оптималь-
ного  управления;  разрабатывать  программы,  реализующие  численные  методы  оптимального
управления с использованием компьютерных и информационных технологий 

– владеть навыками применения базового инструментария методов оптимального управ-
ления для решения прикладных задач управления; методикой построения, анализа и применения
моделей оптимального управления в профессиональной деятельности 

4. Название разделов (тем) дисциплины 

Названия разделов дисциплины

5 семестр

1 Возникновение, развитие и основные понятия теории управления 

2 Математическое описание непрерывных систем автоматического управления

3 Устойчивость и качество процессов управления в непрерывных линейных САУ 

4 Элементы теории нелинейных САУ 

5 Дискретные системы. Системы управления с ЭВМ 

6 Оптимальное управление 

2



7 Адаптивное и интеллектуальное управление 

3
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