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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

Изучить  принципы  работы  и  физико-математические  модели  гидравлического1.
оборудования, используемого в робототехнике.

1.2. Задачи дисциплины

Изучить  наиболее  характерные  конструкции  гидравлических  элементов  и  области1.
применения гидрооборудования.

Изучить основы эксплуатации и проектирования гидравлических приводов.2.
Научиться  проводить  предварительный  расчет  гидронасосов,  исполнительных3.

механизмов, гидролиний и гидравлических приводов в целом.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Часть, формируемая участниками образовательных отношений.
Модуль дисциплин: Модуль направленности (профиля) (major).
Индекс дисциплины: Б1.В.02.ДВ.05.01.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
- -

Профессиональные компетенции
ПК-1. способен
составлять
математические
модели мехатронных и
робототехнических
систем, их подсистем и
отдельных элементов и
модулей, включая
информационные,
электромеханические,
гидравлические,
электрогидравлические
, электронные
устройства и средства
вычислительной
техники

ПК-1.1. Знает основы математического описания роботов и отдельных
узлов как систем управления

ПК-1.2. Умеет решать задачи кинематики и динамики роботов,
синтезировать структурные схемы систем управления

ПК-1.3. Владеет навыками применения современнных информационных
технологий для моделирования роботов

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
7 семестр
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1 Структура гидроприводов
2 Сведения из гидростатики и гидродинамики
3 Энергообеспечивающая подсистема
4 Исполнительная подсистема
5 Направляющая и регулирующая подсистема
6 Информационная подсистема
7 Гидроприводы с электрическим пропорциональным управлением
8 Функционирование гидроприводов
9 Монтаж и основы эксплуатации гидроприводов
10 Гидравлические системы смазки и охлаждения


