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1. Общие положения

1.1. Цели дисциплины

изучить особенности электроприводов, применяемых в робототехнических системах.1.
изучить устройства и методы управления электродвигателями.2.

1.2. Задачи дисциплины

сформировать навыки выбора электропривода для решения задач робототехники.1.
изучить принципы управления электродвигателями, методы формирования управляющих2.

сигналов.
овладеть  навыками  расчета  управляемых  источников  питания  для  электроприводов3.

роботов.

2. Место дисциплины в структуре ОПОП

Блок дисциплин: Б1. Дисциплины (модули).
Часть блока дисциплин: Обязательная часть.
Модуль дисциплин: Модуль направления подготовки (special hard skills - SHS).
Индекс дисциплины: Б1.О.03.11.
Реализуется  с  применением  электронного  обучения,  дистанционных  образовательных

технологий.

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с
индикаторами достижения компетенций

Процесс  изучения  дисциплины  направлен  на  формирование  следующих  компетенций  в
соответствии с ФГОС ВО и основной образовательной программой (таблица 3.1):

Таблица 3.1 – Компетенции и индикаторы их достижения
Компетенция Индикаторы достижения компетенции

Универсальные компетенции
- -

Общепрофессиональные компетенции
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ОПК-11. Способен
разрабатывать и
применять алгоритмы и
современные цифровые
программные методы
расчетов и
проектирования
отдельных устройств и
подсистем
мехатронных и
робототехнических
систем с
использованием
стандартных
исполнительных и
управляющих
устройств, средств
автоматики,
измерительной и
вычислительной
техники в соответствии
с техническим
заданием,
разрабатывать
цифровые алгоритмы и
программы управления
робототехнических
систем

ОПК-11.1. Знает алгоритмы и современные цифровые программные
методы расчетов и проектирования отдельных устройств и подсистем
мехатронных и робототехнических систем с использованием
стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств
автоматики, измерительной и вычислительной техники в соответствии с
техническим заданием; цифровые алгоритмы и программы управления
робототехнических систем

ОПК-11.2. Умеет разрабатывать и применять алгоритмы и современные
цифровые программные методы расчетов и проектирования отдельных
устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с
использованием стандартных исполнительных и управляющих
устройств, средств автоматики, измерительной и вычислительной
техники в соответствии с техническим заданием; разрабатывать
цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических
систем

ОПК-11.3. Владеет алгоритмами и современными цифровыми
программными методами расчетов и проектирования отдельных
устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с
использованием стандартных исполнительных и управляющих
устройств, средств автоматики, измерительной и вычислительной
техники в соответствии с техническим заданием; навыками разработки
цифровых алгоритмов и программ управления робототехнических
систем

Профессиональные компетенции
- -

4. Названия разделов (тем) дисциплины

Названия разделов (тем) дисциплины
7 семестр

1 Понятия электрических машин и электропривода
2 Электропривод постоянного тока
3 Шаговый двигатель
4 Силовые преобразователи для управления двигателем


